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Q1.1.1 - Graphe de transmission des efforts
lors du serrage.

Q1.1.2 - Diagramme FAST du robot manipulateur

Moteur Rep 63

+ clavette

FT12: GUIDER les galets en rotation

Ensemble

galet Rep 21

FT1: ENTRAINER les galets en rotation

FT13 : TRANSMETTRE le mouvement
de rotation au galet

FT14 : TRANSFORMER I’Energie
électrique en mécanique

FT21 : TRANSFORMER VEnergie
électrique en mécanique

FT2: POSITIONNER verticalement le fil

FT22 : TRANSMETTRE le couple

moteur 3 la vis

FP1:ENGAGER le
fil

FT23 : TRANSFORMER le mouvement de
rotation en translation

FT24 : GUIDER la translation verticale
du robot

FT3111 : TRANSMETTRE I'énergie
électrique en mécanique

FT311 : APPLIQUER le couple
nécessaire au serrage

FT3112 : TRANSMETTRE le couple
moteur a la tige filetée

FT31 : BASCULER le support

FT3 : SERRER le fil

FT3113 : TRANSFORMER le couple en
effort de traction

FT3114 : RECUPERER l'information sur
I'effort de traction

FT312 : GUIDER le support rouleaux
mobiles

FT321 : TRANSMETTRE l'effort radial a
I'axe galet

FT32 : EXERCER l'effort de serrage

FT322 : EXERCER la pression de
contact sur le fil

FT323 : AMORTIR les défauts de
rectitude du fil

FT3231 : MAINTENIR un effort
presseur suffisant

FT3232 : GUIDER la translation du
galet

-

-
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Q1.2.1 - Effort de traction sur I'axe fileté 40 :

.........................................................................................................

.........................................................................................................

.........................................................................................................

.........................................................................................................

.........................................................................................................

Q1.3 - Filogamme de démontage du systéme vis-écrou de serrage

Ensemble serrage ROBOT
MANIPULATEUR

Observations/Précautions

Ne pas dévisser entieérement

»135 1140
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Q2.1:1 — Calcul dUCOUPIE & tivviiiiirimisniaisiomessrrnsmrnnssressssessssssssnsnnnssnasssanseasssnnsensassssnse TP

Q2.1.2 — Calcul de freQUENCE : .....evniiii it e et e e e e e s et aa et ean e eenerens SE——
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AR s ssssssesmttorons
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Q3.1.1 - Détail des calculs sur I’échelle de temps :

..................................................................................................................

Q3.1.2 - Type de COACUL : ....ucoureererercrereesenisens st e sesessesssse s srsenssne s snaens
Q3.1.3 — Course des chariots Course du chariot 1 :
Course du Chariot 2 & ...t s svsssssssessessess s s e snesenaee

COUTSE ABTATARIE & it st steassssesssmssmeass

Q3.1.4 — Description du mouvement:

..................................................................................................................

..................................................................................................................

..................................................................................................................

..................................................................................................................

..................................................................................................................

..................................................................................................................

..................................................................................................................

............................

Q3.2 - Nom du composant 2V3, son fonctionnement et utilité dans le circuit :

PHAMBHETIIE b it i s i nss i
80 o

Mode de fIXAtION AVANT © ..ooveeeeeeeeeeeeee e esseeesese e s eneesereessenesessee s eneeeseaenas

Type du vérin en fonction de 1a fiIXation AITIEIE | .....cccoireriiemmerne e sesess s ene s sssessensesssesssssssasesns

D34 Bloc Tore BRI Y s ssisniisnsssis szt

Q3.5.1 - Technologie de la pompe SEIECHONNER : ......ouvueveeveierircrereirs st essssseasseesess s sessssesssssssssns

03.5:2 - Reéférence de 18 POMPE : ciuiiiuussmiicisisiissimisssiisssiisismisissasississia

Q3.5.3 - PuiSSance dU MOTEUT © .......ccouueeceecsmessicseesissosssssssess ssesessssssssssass sesssesssnssses

Q3.5.4 - Fréquence du COUTANE | .......ccieieereiens et ssssssss st st ssssssssssas

Q3.5.5 - Vitesse rotation MOLEUT © ......cceereeeemeeeecuaessresrsessessesssessessessssarsessssesssssssssssens

QQ3.5.6 - Pression Maxi POIMPE & wwuueeeeeeesmreessrsssessesssssssessssssssasssrsssssssssssssnsssssssseses

Q3.6.1 - Donner la référence des capteurs de PIreSSION : ... wmeemresssemmmasmssmessssssssessessssssssessasssssssssses

Q3.6.2 - Donner la référence des réducteurs de pression proportionnels :

..............................................................................................................................................

..............................................................................................................................................

..............................................................................................................................................

..............................................................................................................................................

..............................................................................................................................................
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Q3.7.1 et Q3.7.2
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Q3.7.3 Inter DIL
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Q3.8.1 - Compléter les courbes pression/diamétre et pression/consigne pour 3 diamétres de barre.

20

15

10

20

15

10

Abaque de correspondance pression (bars) / diameétre de barre (mm)

7

0 17 34

Abaque de correspondance pression (bars) / consigne

//
/, /
/ =

//

- /
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Q3.8.2 - Blocs d’opération API

Diameétre 10

Diametre 16

Diameétre 25

——» %QW4.0

—— %QW4.0

— QW4.0

Q3.9.1 - Code élément filtrant

.............................................................................................................................................

Q3.9.2 - Technologie élément Hltrant

media
code

media
description

A

G8 Dualglass high performance
media combined with water removal
scrim. Pxg = 1000 (Bx = 200)

G8 Dualglass our latest generation

of DFE rated, high performance glass
media for all hydraulic & lubrication
fluids. Bx;g= 1000 (fx = 200)

Stainless steel wire mesh media
Bxig = 2 (Bx = 2) nominally rated

Q3.9.3 - Référence

TFR ASSEMBLY PART NUMBER GUIDE

table 1 table 2 table 3 table 4

fable 5

fable 6 table 7

TFR

Q3.9.4 - Référence indicateur de colmatage

TFR

.............................................................................................................................................
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1A Vérin Pince Enfilage

DR7

2A Vérin avance Filiere

|
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QA1 = FIMLD. & oottt

Q4.3.1 — Calcul du TRS et TRG :

JANVIER

FEVRIER

MARS

Propriétés Caractéristique FMD
Ensemble Toujours réparable
Réparable ou
Module consommable
Consommable, parfois
Composant réparable
Q4.2 — Tableau des indicateurs :
Janvier Février Mars
MTBF
MTTR
1
MTBF
1
L A
MTTR
D

Q4.3.2:

DR8
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