Groupe Motopompe Hydraulique

Codification
T T T
ABAPG - [/ ] =
type varianle
selon norme Rexroth RN 116.02 A= pour versions de base
type de pompe B= avec bloc de sécurité de pompe
sélection de pompe selon versions préférentielles : SE = support de pempe rigide, suspension élastique
pormpe & pistors axiaux A10VSO =A10VSO A= circuit de démarrage
selon RF 92711 (cal. 28 & cal. 140) B= bloc de sécurité de pompoe selon
et RF 92712 (cal. 18) RF 25890 pour pompe type A10VSO
pompa & palettes A cylindréa vaniable sslon RF 10515 = PV7/ M= coupleur hydraulique
pom pe 4 engrenaie & denture interne selon RF 10213= PGF3~ F= bride de pression pour pompes
porrpe & engrenage a denturs inteme selon RF 10223 = PGH4- a raccordement par bride
porrpe & engrenaga & denturs intsme selon RF 10223 = PGH5- R= conduite d*aspiration

calibre de pompe
voir pages B a 12
pour les pompes PV7, indiquer la taille de la pompe

dispositif de réglage

régulateur de pression et de débit pour A10VSO
régulateur de puissance pour AT0VSO
requlateur de pression pour PV7/25 et PV7/40
régulateur de pression pour PV7/63 et PV7/100

= DFR
1= DFLR

2= Co-16
2= C0-14

Exemple de commande avec pompe a pistons axiaux :

ABAPG-A10VS045DFR1/160M-4-B0/SEABFR-B

Structure du groupe motopompe

taille du moteur électrique
voir pages 8 4 12

¥ codification 4 utiliser uniquement avec pompe
ype A10VSO

2 codification & utiliser uniquement avec pompe type PV7
Autres types sur demande.

Exemple de commande avec pompe a palettes :
ABAPG-PV7/25C0-16/132S-4-B0/SE-A

Tableau de sélection pour versions préférentielleé ABAPG-PGH4../../SE..

T Y P — H—H - —]-—1 .

protection contre les
dépassements de
pression max.

pompe a palettes type PV7

pompe 4 engrenage

a denture interne type PGF3

pompe & engrenage
& denture interne type PGH4

pompe a engrenage
4 denture interne type PGH5

fréguence S0 Hz 6l Hz S0 Hz 60 Hz VErSIOn masse
1500 mim™ | 1800 min ™ 1500 mim™® | 1800 min~® P e base totale
pomps G e FPmme puissance moteur
en dfmin en bar en kW Electrique référence €0 kg
Gabisan - & 183 11 132 160 4-BD RGI0S14752 1268
248 15 18 160L-4-B1 RE00&14753 142
148 11 132 160M-2-B0 RE00214754 126
PGHe-25 s 44 199 15 18 160L-4-81 RO00M4TES 142
245 185 222 180M-4-B0 R2Q0214756 23
114 11 13,2 1600-4-BD RS00S14757 127
—— v - 155 15 18 160L-4-B4 REO0S14758 144
191 185 222 1808-4-BO RS00%14730 34
298 22 26.4 180L-4-B1 RED047E0 249
9 11 13,2 160M-4-B0 RO0004TE 127
124 12 18 180L-4-B1 RE00214752 143
PGH4-40 58 20 152 iB5 229 1008280 RE00044724 294
182 2 26.4 180L-4-B1 RED0SHATES 249
24B ad 35 200L-4-BD RG00%14TET 3
73 11 132 160M-4-BD RS00514770 128
ag 15 1B 160L-4-B1 RO00D14TTI 144
122 185 222 1800-£-B0 RO00014772 225
PGH4-50 T3 B7 =
148 322 264 180L-4-B1 R900814773 250
199 20 36 2001-4-B0 RO00914774 314
245 37 444 2255-4-B0 RE00%14775 83
Tableau de sélection ABAPG-PVT.././SE...
fréquence| S0 Hz | S0 Hz S0Hz | 60Hz version ~MFR_. | masse
1500 mir? {1800 mar? 1500 mar | 1800 min™ aille de base g W totate
pompe [ - = puissance mateur
ar L min & bar en kW &lectrique | référence | référence | référemce | en kg
a0 ] 88 | 13254 B0 |R200032473 - - 83
Py7ne20 26 3 —
125 75 a 1320M-4-B1 | R2000B4TER - - a7
&1 55 68 | 13254 B0 | REDDS14871 | REDODOND2 - av
VAW @ B2 B4 75 g 1320M-4-B1 | RGOO212670 - - 104
40 65 86 1325-4 B0 | RS0G214675 | R2D0001103 - 98
sl e - 55 75 g 1320 4-81 | RE00E12874 | RED0A01104 - 180
a0 H 13,2 | 160M-4-B0 | RO0CS5267E | ROO0UO1106 - 141
408 15 18 180L-4- B1 | ROCOS14ET7E | R2D0901105 - 157
24 55 86 1325-4£- B0 | RO0C9146680 - RE000010B | 103
az e 9 1320-4-81 |RECET126TR = RE00001142| 127
PVEET 08 _ 48 b 13.2 |1E0M-4-B0 | ROOCO14EB3 - REO0O01148 | 148
&7 15 18 18004 B | RO0GD12881 - REQOO01 145 ]| 184
8z 183 22.2 | 1BOM-4-BO|RO0CS146BS - RED0D01148 | 245
g2 22 26,4 {80L-4-B1 |RO0CS14E6B4 - REQ0801150| 260
3 1] 13,2 | 160M-4-80 | RI00914657 - RECIG04151 187
42 16 12 180L-4-B1 |RODE014EEE - R200O01ES | B3
PYT03-1E 1M 205 52 135 222 |1BON-4-B0|RO0C914659 - RED0O01 154 | 262
62 22 26.4 180L-4+ B1 | RO00914658 - RE00O01155 | 27D
B4 a0 6 2001-4-20 |RO0G914860 - REQQODUIDE | 344
1 yeesion de basa comportant + 2 yersion .. 4. MR . compostant en sus
— pompe B = coupfaur hy drauligue seion norme FReeroth AH 20-11
— moteur élecirique R= conduite d'aspTaticn selon nomms Resmath AB 23-03
: E:KKWB N yersion . i MFR... compatant &n sus::
~ Tassea.m_ g M= coupiour hy draufigue seicm roeme Resrath B 20-11
) ) F= bride de prassion avec raccordement pour buyasderie
— ¢ales antrelratoras:

rigide ou flesible, séns lounde selon normes Resmath
AB22-14

R= conduite ¢"aspaaticn selon norme Reanath AE 23-03
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Groupe Motopompe Hydraulique

Tableau de sélection pour versions préféarentielles ABAPG-PGF3_J S/ SE..

Réducteur de Pression Proportionnels Pilotés types DRE et ZDRE

Codification

| |pre|s |

—1x/ |m|a2a]|ka] |-

montage embase = sans dés.
plague sandwich =Z

réducteur de pression
proportionnel = DRE

calibre 6 =6

fréquence| SO0HZ 60Hz Bl HE Bl Hz wersion masse
1500 mirr* | 1200 min* 1500 mir? | 1300 min? ille dabase ¥ | 1omale
pompe G rrazx i - puissance MOoTEur
an L'min £n bar an kil #lecirgue reférenca en kg
Ell 55 a6 13858-4-30 | RE00S145T 70
GFZI0 28 a5 124 73 2 1220L4-51 | REIC:ISTIE 32
18z 1 132 1604¢:4-B0 | REI0%1aTI4 115
a3 55 &6 1328-4-30 | REJI91aATIT 70
arLen an g 13 w5 @ 1205%+4-B1 | RI00Z14720 82
166 11 13,2 1808-4-B0 | RO00S14722 11
338 5 12 1E0-4-81 RO00814723 3
72 55 8,6 1328-4-830 | ROD0E14724 70
Gros i ik qg 75 e 12204-B1 | RI00514728 82
148 i1 13,2 1EDMNE4-B0 | 900314728 115
198 13 18 160-4-31 | A900%14720 13
57 5.5 6,6 1325-4-80 | A900814732 71
7B k=] 2 12IAL2-B1 | RIDDE14724 85
GF232 45 6 114 11 13,2 1B0M-4-B0 | RE00B14727 16
155 15 12 160l-¢-81 | R00514728 132
151 a5 112 1BIM-4-B0 | H900914729 212
el 55 6B 1328-4-30 | RE0CI14TH Ti
B2 75 g 1320-4-B1 | RE006814743 a5
GFZa0 Se 70 Ell 11 14,2 1604+4-B0 | RE00814744 116
124 13 12 160481 | RES0B14T47 132
152 18,5 132 TRIM-4-B0 | R300814748 212

reduction de pression dans conduit A

(montage sur embase) = sans dés,
réduction de pression dans conduit P1

{plaque sandwich) =VP
position du connecteur femelle

(nun applicable au monlage sur embase

autree indications
en clair

matériau de joint
M= joints NBR,

pour huile minérale (HL, HLP)

salon DIMN 51524

V= joints FKM
raccordement électrique

K4 = sans connecteur famalle, avec
embase selon DIN EN 1752301-803
connecteur femelle — 4 commander
séparéement, voir page 5

_Ea___, connacteur Y ;’:\\\q alimentation électrique
famalle o _//J de I'électronique de commande
( T 1 e G244 - tension continue 24 V
", i o — M= uniquament disponible
= ——— sans clapet de non-rotour
| niveau de pression
= 50 = 50 b
E" =2 D= 100 = 100 bar
B NSy !
210 = 210 bar
e W 1X= série 104 19
’ (10 & 19 : coles de montage et de raccordement identiques)
¥ surface d'appui do la valve
(lamages pour joints sur la corps)
Versions préférentielles
type DRE type ZDRE
type référence type référence
DRE 6-1X/50MG24K4M R&00954429 ZDRE 6 VP2-1X/50MG24K4M R800954431
DRE 6-1X/100MG24KaM RO00932943 ZDRE 6 VP2-1X100MG24KaM Ra00930942
DRE 8-1X/210MG24K4M RE00928873 ZDRE & VP2-1X/210MG24K4M RS00015968

Symboles (avec symboale plaque sandwich: (1) = cété appareil, (2) = coté plaque)

Type DRE 6...

Type ZDRE 6 VP...
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Amplificateurs

Codification

VT-VSPA1

amplificateur analogique pour valves de pression
propertionnelles commandées par un électroaimant

avec connecteur & contacts sabre 32 broches
et plague frontale = sans dés.
avec barrette a 16 bornes ; sans plaque frontale =K

autres indications en clair

1X= série 10a 19
(10 2 19 : caractéristiques techniques
et affectation des broches identiques)

Pour un remplacement d'amplificateur VT 2000 (& partir de
série 4X), VT 2010, VT 2013 ou VT 2023, prévoir pour un
montage en bac 4 cartes la plaque borgne 4TE/3HE.

A commander séparément, référence R900021004.
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Fonctionnement

A l'entrée de consigne 1. la tansion de consigne est appliquée
soit directement. soit par l'intermediaire de [a tensicn stabilisée
+ BV du blec d'alimantation stabilisée [14].

Pour cette entrée s'applique la relation : + 8V + 100 % Y,

Lentrée de consigne 2 est une entrée différentielle [1] (0 &

+ 10 V), Des interrupteurs DIL 2 pemmettent sa configuration
2n entrée de courant (+ 4 a + 20 mA ou 0 & + 20 mA). Cette
entrée st a utiliser si l'application de consigne se fait au

Amplificateurs électriques (suite)

Remarque : zéro de mesure (M0) & + 2 V par rapport au 0 V de la tension de service.

consigne"w"

moyen d'une électrenique externe ayant un aulre potentiel de
référence (par exsmple par un automate programmable). Lors

rampe "asc.” a‘:!t’:: ::
"fesc.” anél, | l
ANESS Adac D ¥ T

w
o
=3
s.
32 =
Application externe de consigne de la mise hors et en circuit de la tension de consigne, il y a 1> * 0asV 'g"
lieu de veiller a ce que les deux conducteurs d'acheminement 2w (R130) ® 14ac 5
[ | 12(ac)  entrée 1 de signaux soient toujours simultanément déconnectés de 12ac @ ' 51.5 S
.[ } 'entrée et connectés a l'entrée. consigne 1 courbe | °- 3
2K 10{ac) +89V z : Gw caract. 1 e
ES r Avant leur tranfert, les deux consignes font l'objet d'una @ = ~
b 14(ac) MO sommation [2] pour venir s'appliquer sur le potentiométre ® ® ©) 5 52.3/524 2
1 [3]. qui sert d'atténuateur limitant la consigne maximale, Le - ]_/J °°”’b°2 i a
T 18(ac) potentiometre [3] est accessible ds la plaque frontale. $1.1..51.3 51.4 . . caract. &
= . : i : 3 t7 o\ A 00 & =5
A partir d'un signal d'entrée en échelon, le générateur de 28ac 1 t_ |5s|1s =
S . e ign i x 3
Remarque : rampe [4] en série génére un signal de soriie en rampe. Deux b ;fo ";0'2.: un_~1 | = 1"0 V2| i:: | 5‘:: l S:f,fs J @ a
En cas dutilisation d'un potentiométre axteme de génération potentiometres permettent le réglage séparé de la constante GND L 22 A [igomb] on ool -k $25.527 . | s25 | s26 | s27 &
de consigne, le potentiométre interne "Gw" [3] doit étre réglé de t_emps de ce s:gr;z]d dans les sens ascendant et descendant. @ a0k b on | en || e 100Hz | on | on | on g
au maximum ou 4 |a pression maximale désirge. Un interrupteur DIL # permet le réglage de la durée de rampe, s 200Hz | off | on | on =3
comespondant a une variation en échelon de 100 %, 4 environ __|_—::| | | 300Hz | off | off | on o
1 s ou 3 s, Sila variation en échelon de la consigne appliquée T LBac | H | 22ac ko
Application interne de consigne a l'entrée du générateur de rempe est inférisure 4 100 % ou si @ L_— r —— 5
Iatténuateur [3] est activé, la durée de rampe ast raccourcie + 9V (25 may jeh02C il 20ac =
5 N = & I w
] 12(ac)  entrée drautant an
’ MO (25 mA) b2 on ® =
; Pour Iz type VT-VSPA1-1 - < (&) lowe | 1EA |08 A . z
0 2t -9V (25 mA) recopie de courant -
10{ac) +9V Les contacts exiernes "rampe asc./desc. arrét” permettent de [ "y
‘L régler les durées de rampe ascendante et descendants a leurs oy mi8ac e i % N Y \11 368 | recorte courent
I valeurs minimales (environ 30 ms). 2x2200F L N D =11 rn\? 1mA
Entrée différentielle (entrée 2) Pour lz type VT-VSPA1K-1 : c2ay B2y ey T lpc 7 266 it forct
Le contact externe "rampe arr&t" permet le réglage en commun 25AT +24V o ;4 V (50 mA)
0&+10V/4420mA |28(a¢) des durées de rampe ascendanie et descendante 4 leurs @
v : P
0&20mA u (I) valeurs minimales (environ 30 ms).
potentiel de | . 1 entrée différenticlle T généraleur de courbe caract, 2 12 surveillance de consigne H2 = signalisation “prét & fonctionner*
référence 0 V I 30(ac) u 2,5,5 sommateur 8 régulateur de courant 13 surveillances Gw = atténuation de la consigne
| 3 atténuateur de consigne max. 9 sorlie de puissance 14 alimentation stabilisée t =reglage de durée de rampe
Les désignations de raccordement 4 geénérateur de rampe 10 horloge 16 filtre passe-bas Zw =lég?age addit, courant prémagnélisation
entre parenthéses s'appliquent 6 générateur de courbe caract, 1 11 élactroaimant prepor. de valve 17 sortie “prét & fonctionner*  (R130) (04300 mA ou 02 600 mA)

uniquement au type VT-VSPA1-1.

Rampe "asc./desc." arrét Dans l'amplificateur sommateur [5], le signal de sortie des

générateurs da cowbe caracténistique [6 ou 7] vient s'ajouter Remarque : zéro de mesure (M0) & + 9 V par rapport au 0 V de la tension de service. g

a la consigne (sélectionnable avec des interrupteurs DIL # =

VT-VSPA1-1 selon a vaive 4 commander), Un filtre passe-bas, pouvant étre |2 g

2a rampe "asc. arrét mis en circuit, permet le filtrage de la consigne de courant, ::Efe . o

— - Le régulateur de courant [8] assure la commande de la sortie I> 32 ¢ sortie consigne g

___2: rampe "desc." arrét de puissance [9]. Dans le régulateur de courant, la consigne 3 046V 2

dac de courant est en outre modulée par le signal d'horloge [10] Zw (R130) ® f S23 | S24 AL o

=1 (fréquence programmable par interrupteurs DIL 2 ), Le courant: 12 @ §15 g

de recopie pulsé agit dans 'électroaimant de la valve comme consigne 1 = 25Hz | off | on =

un courant confinu avec signal de courant de basse fréquence Gw 4Hz | on | off 8

superposé. Le type VTVSPA1-1 comporie des prises de test ® z iy

VT-VSPA1K-1 pour la consigne inteme et la recopie. ©) 6) ‘ @ = 52.3/524 %
2 Pour la consigne, s'applique la relation : +6 V' 100 %. l_/ ._..31 @ [/'I a

_-2 rampe arrst Pour la recopie, s'applique ia relation : 1 mV 1 mA, 51.1..51.3 51.451 i il i r ¥ i P o

Le signal "prét & fonctionner” est émis et la LED "H2" de la 28 I_/—I ] 1 by t—'?,T g

4 plague frontale (sur VSPAT-1) ou la LED "H2" (sur VSPA1K-1) igne2 +10V ull consigne2| S11 | 512 | 513 lmex j @ =

= s'allume lorsque ; 4-20mA/0-20mA| 40 1 0.0V | off | off | off (]

. ) - GND L)~ U 525..527  fhowoge | S25 | S26 | S27 ]

— les cables d'électroaimant ne sont pas en court-circuit, 0..20mA | on on | off 100Hz | on on on o

. L. 2 - la sortie de puissance n'est pas en surcharge, @ 4..20mA [ on oen | o0 I_/ 200Hz | off on on )

Le signal d'entrée du générateur de rampe [4] est appliqué . auée (détect d 5 18
sous forme de consigne de courant sur 'amplificateur = une consigne est appliquée (détection de rupture de cable), E n 300 Hz | off off on "
sommateur (6], A une consigne de 100 % correspond une ~ il 'y a pas de rupture de céble d'électroaimant. = L8 | v

T .

tension de + 8 V.

2
® = ; o 5
" potentiel de référance pour la consigne 1 : MO (zéro de a i 20 ﬁ .-=
mesure). +9V (25 mA) = & @ o
2 Pour les régiages des interrupteurs DIL, voir "Organes de MO {25 mA) 14 i 51,7 S17 | off on O] =
réglage* page 8. i v (®)] | tew [ 164 ] 08A =
[ ]... référence croisée avec les schémas fonctionnels des -9V @25mA) | A
pages 4 et 5 18
oy DC HZ ¥ D 26 | recopie couran{
2x220 uF L 1mV 1mA
vk p—= DC
25AT
1 entrée différentielle générateur de courbe caract. 2 12 surveillance de consigne  H2 = signalisation “prét a fonctionner*
2,515 sommaleur régulateur de courant 13 surveilances Gw = atténuation de |la consigne
3 alténuateur de consigne max. 9 sortie de puissance 14 alimentation stabilisée t =réglage de durée de rampe
4 générateur de rampe 10 harloge 16 filtre passe-bas Zw = réglage addil. muranl. prémagnétisation
6 générateur de courbe caract. 1 11 electroaimant proport. de valve (R130) (02300 mA ou @ 2 600 mA) DT15




Descriptif des interrupteurs DIL
Remarque (X) :

Organes de signalisation et de réglage (suite)

Aff ion des réglages des interr DIL de la carte aux types de
valve (se référer également a la plague de |la carte & circuit imprimé)

réglage pour valves 515 .. S17 521 .. 527 réglages pour tous 511 ..514 H 1 e i T
Go typas s BRiey st sty oms e nairer e igid o Avarjt mise en service des amplificateurs, il convient
DOE0T DEEUTAE de s'assurer que les interrupteurs DIL sont bien réglés
2352‘(’;3‘:0 i JSEL VLT L, onfiriiii e . on iR conformément a |‘utilisation envisagée.
By durée = - . . e .o
bl e T m derampe 1} [:j:ﬁ E : zl Réglages des interrupteurs en fonction des types de valves actuels ou des cartes amplificateur antérieures
3DREPeA, 3DREPGB, e
pompes types de valves / cartes amplificateur
asases e T e DBE(M)T, DBE(M)30 DRE(M)10-5X DBE(M)10-5X DRE, ZDRE6
oreunosx on ¥ B m DRE(M)30, DRE(M)10 @ DRE(M)20-5X DBE(M)20-5X
) DRE(M)16 2 ZDRE10
DBEP86A, DBEP6B (Z)DBESB
BRI bl 3DREPGA, 3DREPEB 3DRE(M)10P-6X
?pfémi‘éi’ék on [T : o Ty . R £ Sy interrupteurs pompes 3DRE(M)16P-6X
ggﬁ%‘m‘g’gga VT 2000 VT 2010 VT 2013 VT 2023
courbes caracteéristiques
1234567 1234567 1234567 courbe de base courbe 1 courbe 1 courbe 2
DRES, ON onN onN I
ZHReA [.ﬂﬂﬂ] IIE’E'] X secame |l S15 (BR15) OFF ON ON OFF
S16 (BR16) OFF OFF OFF ON
Y 4 partir de série 5X . 5
filtres de consigne
Descriptif des potentiométres "Zw" (R130) et "Gw'" Remarque (X} : S23 (BRZS) fdeB =4 Hz {-SUB =4 Hz {-368 = 2,5 Hz
— Réglage du courant de prémagnétisation avec le Avec le type VT -1 {séria , Fintarrupteur i
pol%m?om&m "Zw" I(R‘[GPO? griétisat étre sur"'ygN}f:z\;fz‘::ur:li{;:étr;?i?;3é' do?t elmiizbiiata 524 (B R24) OFF ON ON OFF
= rotation dans le sans des aiguilles d'une mantre gauche pour le réglage correct des courbes caractéristiques,
— augmentation du courant de pﬂ?ma}gnéh?aimn Avec le typa VIVSPA1-1 (4 partir de série 11) et la type OFF OFF OFF ON
= flarl;: fﬁ:s;e sens sigpiind pf‘f“ ﬂég';"'!‘aﬁ‘fj une montre vg—vsm 1K1, |1n:erruptsuré$22 est inactif, Le potentiométre 3
g e S SR SR, MR R A iR courant max. de sortie
Rf?::stio: dl:na le s:ns des niguill?a:z'im;a mantre e
— augmentation de la consigne l'max =800 mA f‘m = 800 mA 'fmax =16A mea* =16A
* rotation dans le sens inverse des aiguilles d'une monitre ’ ' I
— réduction de la consigne S17 (BR17} ON ON OFF DFF
fréquence de découpage 2
f=200 Hz f=200Hz f=300 Hz f=3870 Hz
S25 (BR25) OFF OFF OFF OFF
S26 (BR26) ON ON OFF OFF
S27(BR27) ON ON ON OFF
réglage de base du courant de prémagnétisation
“Zw" (R130) 100 mA 50 mA 100 mA 100 mA

Etendue de réglage du courant de prémagnétisation par le
potentiométre “Zw" (R130) :

o= 800 mA — [/ =04300mA
o, = 1600 mA — | =04 600 mA

" Le doublement du courant de sortie maximal double
I'étendue de réglage et le réglage proprement dit du

courant de prémagnétisation . /
mi

2 Pour f= 100 Hz, les interrupteurs DIL $25, S26 et ke
S27 doivent étre mis en position “ON*, ( ) s'applique & VI-VSPA1-1, série 10

L'actionnement de l'interrupteur BR22 augmente le courant de
prémagnétisation de 50 mA ou 100 mA.

9 a partir de série 5X

Possibilités de réglage indépendant du type de valve in (consigne 2 et durée de rampe)

configuration de I'entrée différentielle
S11 (BR11) consigne 2 : + 10V consigne 2:0a20mA | consigne 2 :4 a 20 mA DRE, ZDREs
$12 (BR12) gEE gz SE
S18(Bs13) OFF OFF ON
durée de rampe max.
S14 (BR14) OFF 1s ON 5s

état a la livraison (correspondant & la configuration d'un amplificateur VT 2000)
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Capteur Convertisseur de mesure de pression avec électronique intégrée

Type HM 17
Série 1X
Codification
HM17 —1X/ — /Vvo/0
1 1 1 1

Canvertisseur de mesurs de pression avec élactronique intégrée 0= Sans options
Seérie 10219 =1X Vo = Version slandard
(10 & 19: caractéristiques fechniques el affectation des broches inchangées) C= Sortie de courant de 4 & 20 mA

Plages de mesure de la pression

jusqu'a 50 bars

jusqu'a 100 bars
jusqu'a 200 bars
jusqu'a 250 bars
jusgu'a 315 bars
jusqu'a 400 bars
jusqu'a 450 bars
jusqu'a 800 bars

Raccordement électrique

=050 F=

H= Sortie de tension de 0,1 2 10 V
Sortie de tensionde 0,545V

=100
=200
=250
=315
=400
=450
=600

Les cables confectionnés et les connecteurs
femelles ne sont pas compris dans la fourni-
ture et deivent étre commandés séparémant

Modele VO (connecteur male a 4 pdles, vue sur le coté contact)

Tension

Courant (systéme a deux fils)

RA

+U5ig C-l>

+
Ug

Valeurs pour Uy, A, et Uy,
voir page 3

Valeurs pour Ug, A, et Igg
voir page 3

Raccordement / Connection

Bornier TSX AEZ 801 /802

Entrée 8 voies

Voie 0

Voie 1

Voie 2

Voie 3

Voie 4

Voie 5

Voie 6

Voie 7

CRCEERCECACECKS

@RO®EE®

Commun voies

Reprise de blindage
Commun voies
Reprise de blindage
Commun voies
Reprise de blindage

Commun voies

Module analogique TSX ASZ 401

Sortie 4 voies

Sortie voie 0
Reprise de blindage
Sortie voie 1
Reprise de blindage
Sortie voie 2
Reprise de blindage
Sortie voie 3

Reprise de blindage

@660 0 e OB

SEONONONONONO

Commun voies
Reprise de blindage
Commun voies
Reprise de blindage
Commun voies
Reprise de blindage

Commun voies

Bornier TSX AEZ 414

Entrée 4 voies

Alim.sonde +

Reprise de blindage

Entrée + voie 0

Entree + voiel

Reprise de blindage

Entrée + voie 2

Entrée + voie 3

Reprise de blindage

CECRENCECECHCRS

SECECECHCHCKC

Alim.sonde -

Entrée - voie 0
Reprise de blindage
Entrée - voie 1
Entrée- voie 2

Reprise de blindage

Entrée -voie 3

Module analogique TSX ASZ 200

Sortie 2 voies

Sortie tension voie 0
Reprise de blindage
Sortie courant voie 0
Reprise de blindage
Sortie tension voie 1
Reprise de blindage
Sortie courant voie 1

Reprise de blindage

@060 0 ® e OO

@6 @ 6 0

Commun voies
Reprise de blindage
Commun voies
Reprise de blindage
Commun voies
Reprise de blindage

Commun voies
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Filtration

- - Eable | tabis 2 portng options tatie 3
TFR In-Tank Filter Assemblies o sme oo (s untay) ot mwwoniotng __mesate
1 1 14" maximum iniel B BSET 1- (1ERT) ] FLtie] = 1000 [[H = 200) | 155 Dualgeass
X ] 1 102" masimam inie BL BSFT 1 U4 (TEAT) ET7] F5[c] = 1000 (A3.=200) | 55 Duaigiass
F.Eatli.ll‘li'lg H}F-PI'O G8 DLI-B!QLESE 3 2 10T madmam miet 4 BSPT 113 (TFRZ) T [iTlel= 1000 (6= 3007 | OB Duslplass
high performance DFE rated F3 | 11/ SAE Code 81 Fnge (TFed) 104 | pidiel= 1000 (112 = 200) | Waier removal
N filter element technolo F&# |z 12" SAE Code 61 Flange (TFRJ) 108 | B120)= 10001012 =200 | GI Duakloss
- | oy Fae 4 element lenguy (3] SAE-1S, 7 (TFRT] TEA | PIGEE] = 1000 (17 = 200) | Wael removal

. code (zeties avallatility) = SRR I CERD 18 | posie]= 1003 (317 = 200) | G5 Duaiplass

’ APPLICATIONS 5 ¥ DAl (TERY) 5 SAEZE, 1 VF (TFRD) T 35A | Pealel= 1000 (N5 = 200) | Vel removal

= & | 8" nominal (TFRY, TER2) ~ ; G2 Duaiglasy

5 »  Hy-Pro Lew pressure TFR seres filers are ideal for T (11" nominal [TERT. TER N3 HPT 1" (TFRY) ...22_

3 instafiation on the return line 19 remove contaminant J NS NPT 1 1T (TFRZ) kT 250 nammal WirE Mhesh
§ : ingeested ar genarated by the system 15 t; nominal (TFRI} | 40N #0u nominal were mesh
= L] 187 nominal (TFR2} EREToT)

g - § TaW Téday nomenal warl math
E | Pt units 1 | 19 nominal [TFRY) i EED 400 neminal Ware mash
B B *  Mobile equipment S 34" nominal (TFR3) coge !Eﬂl material
e 3 E] Buna-tmie

« Compoct altemative to spin-on fiters : v VHom-FLICracamen Ele §
b I salection could |
,mm fonveig. cone trypass valve satting
Consider diffuser and elemen Cmit 25 pad, 1,717 bor (standand]
" . jengEn ond anticipated reservor labisy
TFR1** Assembly Differential Pressure Factors Pcsd bewed when sizing. To protect £ege indicater ponsuil Hy-FTo for aemate valve seiing
agansi foaming using longer ] ViU Pressure Gage
Madiacode  Lengmh code Max flaw gpm [pm) Port size Ap factor (paidigpm)  Ap factor [barpm) 1nGEns i recammended. E T Earca Frotvas Sk B whil
En 10737} [ ERT] 00138 D Electrical Pressure Enm:qmn
] T4 (52 0507 aanis
[ s TE * (B3, 53, W) ¥ 0081 x o et (pressure pocts
TeM 23 (88) 0365 00055 foe
=0 T on RES 0.0078
W 38 (13) 0088 00013 Hy-Pro filars are tested jo ihe lajeat industry N (13018288 vs Ola (1304572) size compariicn
standard 15018886 (replacing ES045T2) resutin i F]
M 13(48) 0EH 0. 0098 i i m':l']@m wordply B |am:mmq:ameaaﬁr WE| TRz
L 18167) BAX 0.007% iftration ratio tformerty known 38 beta rabio) | m=dops0sEd) | <1 [3] % |12|H
1M L2 23 (56} 1% (B3, 53 N3 0.337 D.ODEE
16M 20(108) 0243 00047
=0 A1) 016w 00062
W AT (15T 0082 .00
m 21 (T#) (] [LODE4 HY- PRO |
[ax] 28 (105) o281 0.0045 www filterslement.com 83 '
160 L 7 (128) 114" (B4, 541 0za 0042 FILIRATION
M 42 (157) R[] 00035
250 48 (180} RET] 00035
L T e H0cts TFR PRESSURE GAGES & PRESSURE SWITCHES
~ Par Connection Wiring et Stud
C
FILTER MEDIA SPECIFICATIONS HNumber Type N. Closed H. Cpen Commean Point Connection
| PSIEE FWire Green Fed — Blach 22 pai (nEng) e MPT
Courbe taille élément filtrant en fonction du seuil de filtration S350 DiN 45550 Green: 2 ] = FE] 2psifnsing) | T NPT

10000 Voltage: 12VDC, 7.0 AMP

M media media 24VDC, 5.0 AMP 1703
ook description 125:250VAC, 5.0 AMP Inductive . 1
M A | GE Dusigiass high performance — e
BM media combined with water remaval ‘ I
1000 E*; LEOE e Pt | 4T3 —--| . — 1 2LES
/ 16M

i

R
u

% 10M 1000 scrim. Pry= 1000 (B = 200) —":L | | f@? Bl
[V M | G2 Dualglass cur latest generation e 1 k,—‘ ] |
= of DFE rated, high pedformance glass ' @ J i .
i - media for all hydraulic & lubrication — x ()| =
fluids. Py = 1000 (foc = 200)
W | Steintess steel wire mesh media LR47
2 4 G25; Visual pressure gauge green to red at REF |
P = 2 (P = 2) nominally rated 25 psid to ensure service before .
10 Element operates in bypass. / \
25 & 5 8 T 0 2 W 2 B

Steel case, brass stem 1/8° NPT
Micren size jim;) (per ISO16885) \\ /

Traduction du tableau des matiéres des éléments filtrants
~ 24 wwhw fllterelement.com

Matiére de I'élément filtrant A
A Fibre de verre

M Fibres acier inoxydable
W Tresse acier inoxydable

—
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DONNES QUALITATIVES
ENSEMBLE DE LA DRESSEUSE

VIE D'UN MATERIEL

2 (1) taux de défaillance (L (1) taux de réparation

R () FIABILITE
Probabilité
de bon fonctionnement

MAINTENABILITE M (1)
Probabilité de durée
de réparation

MTBF MITR
Moyenne des temps Moyenne des temps
de bon fonctionnement techniques de réparation

DISPONIBILITE D (1)
Probabilité d’assurer
UR Service requis

MTBF

MTBF + MTTR

La norme AFNOR NFE 60-182 définie la décomposition des temps pour le calcul des différents indicateurs de
rendement.

Temps Total

Atelier fermé

Temps d’Ouverture

Non engagement
en production

Temps Requis

Arrét durant la
production

Temps de Fonctionnement

Différence temps
réel-théorique

Temps Net

Temps production
 durebut

Temps Utile

Les indicateurs :

o Taux stratégique = Temps Ouverture/Temps Total ;
Taux de charge = Temps requis/Temps Quverture ;
Disponibilité opérationnelle = Temps de Fonctionnement/Temps requis ;
Taux de Performance = Temps Net/Temps de Fonctionnement ;
Taux de qualité = Temps Utile/Temps Net (Q. bonne/Q. rebut) ;
TRS (taux de rendement synthétique) = Temps Utile/Temps Requis ;
TRG (taux de rendement global) = Temps Utile/Temps d'Ouverture ;
TRE (taux de rendement économique) = Temps Utile/Temps Total

o000 C0QCO

La norme AFNOR définit tous les indicateurs ainsi que la distribution des arréts dans différentes familles. Le cas idéal
d'application est les longues séries de piéces ayant un temps de cycle connu, pour chaque machine.
L'intégration sera différente suivant |"application, notamment dans les cas suivants :

o Absence de temps de cycle connu ;

o Fabrication de piéce unitaire ;

o Temps de changement de série supérieur au temps de fonctionnement

Il est nécessaire de disposer d'un outil d'analyse suffissamment souple pour exploiter les résultats.

TRG Banc a Etirer Objectif 2010

2B1 OBJECTIF TRG 2010

TRG Banc a Etirer Janvier- Février- Mars 2010

: Réf. 2009 :
05) OBl JANVIER FEVRIER MARS
2009 | minNOv. | 2010
H.0. 556 544 600
HO 5877
e e 1,40% 1,50% 0,80%
MP 3,50% 4,50% 3,80%
MM 0,00% 1,00% 0,50%
HND/HP | 6,50% 7.50% 6.50% |- Mangjue rmétal 0.00% 0,00% 0,00%
H E 5116 Heures
Maintenance 16,30% 10,20% 9.70%
HR 7,60% 7,50% 7,00% (HNDIHF)
HD 3,40% 3,90% 3,50% H.E. 4573 4803 5372
Montages ” N &
%fgjfe 550% | 570% | 570% Réglages 8.0% 10.70% 2.10%
Heures de divers 3.90% & B0% 4 20%
Changemen
ts de poste 7,90% 1,905 Siedi Pause Casse
Sroute 5 60% 540% 5 0%
Engagement
4 16,30% 15,90% 15,00% Chant_;ljeorsnteents de | . 5 90% 5 20% 5 90%
pina S copsE | 1= 14 50% 1520%
H.M. 223,8 2418 2837
Rebuts 2,00% 2,10% 2,00% ;
: ; J Production de
— fobUks 150% 1,00% 0.80%
dégradées ©,00% 5:80% 290% AITEts non
identifiés 2.80% &5 30% 5.30%
Total des pertes
HQ 2269 prévues: 56.1% H.Q 202,3 196,4 2352
Info: 1% de TRG = 4.8 mn par poste
TRG
38,6% | 44%
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TABLEAU EXPLICATION INDICATEURS TRG

RENDEMENT GLOBAL OUTIL

INTITULE Symbole PRINCIPE DE CALCUL
Heures calendaires HC NB de jours du mois x 24 HEURES CALENDAIRES !
= - - - 5
Week-endljours fériés WAHJF Reg|[ne 17 postes (16h/samedi + 16h/dimanche + JF du 1er mai et £ 1!
25 décembre) a =
Afrats aniiiels AA fgﬁﬁl}flque a Juillet/Aout/Décembre (temps d'arrét gros entretien sur
Manque charge . "y N )
o el MCC Charge commerciale inférieure aux capacités de I'outil %
Heures d'ouverture HO HO = HC - (W+JF+AA+MCC) HEURES D'OUVERTURE
Analyse du pointage des heures perdues (formations, réunions TPM, - ;
Manquede parsantiet MP sécurité, GT, GA, maladie, jtl,cp, etc...) ME g
Mangque de métal MM Desam?rgage de _I installation lié a des pbs d'appro par l'atelier aval TAUX DISPONIBILITE = HE / HO MM i
ou par l'appro cariste ; :
HND=Temps pannes longue durée sup. a 1h (les opérateurs ne sont : :
Heures non disponibles HND / HP + AP | Pas sur l'outil) HP=Temps de panne inférieure & 1h (les opérateurs HND i
et arrét programmeés sont sur l'outil) AP =Temps arrét de maintenance préventive HP ;
toutes les 6 semaines AP i
: Heures de pointage "engagement de l'outil" du début a fin de poste . ;l
Heures d'engagement e (méme chiffre que I'on retrouve dans les ratios techniques) HEURES BIENCACEVENT :

; Temps de changements de @, réglages rectitude et état de surface, o I‘
Mentages/ragieges HR nettoyages filieres ou montages complets = i
s HD Temps circuits TPM, pbs qualité (1Q), essais courts divers, TAUX ALLURE = HM / @) : :

étalonnage CF, pbs d'outillages, petits pbs divers HE L : ;
Casse croite CC CC avec arrét de I'outil (cas sans CC tournant) 8 i |
Temps de nettoyage, rangement et préparation de l'outil en fin de i
Changements de poste CP poste et passage de consignes du chef de poste en début (espace % :
communication) i
Temps moyen d'engagement d'une couronne sur l'outil (fin de j
Engagement couronne EC couronne précedente a vitesse de travail et lancement couronne 8 i
suivante a vitesse de travail) 1!
Heures de B i
foncHonnamentnet HM HM= HE-(HR+HD+CC+CP+EC) HEURES DE MARCHE ]| !

; Heures de rebut = Longueur rebut / vitesse standard (60m/mn) o TAUX QUALITE | |
Preguctiondes:tebuts PR (barres de réglages, défauts métal, mise au mille technique) o = HQ/HM : :
Marches a vide / Marche MD Vitesse inférieure a 60 m/mn, écarts de pointage d'arréts (estimation @) : :
dégradée / Micro arrét approximative) + petits arréts non pointés, écarts sur CC ou CP = ‘I :
Heures qualité HQ HQ= HM -(PR+MD) HEURES 1' :

}
|
|
i
i

QUALITE

L
-

v

TRS = Temps utile / Temps requis

N

1
;
]
!
]
!
i
!
i
!
i
[
!
[
!
[
!
i
!
i
!

TRG = Temps utile / Temps d'ouverture

v

A

TRE = Temps utile / Temps total

el e o e T e e e |
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RATIOS SUIVI MENSUEL BANC A ETIRER

Méthode utilisée par I'entreprise pour déterminer la MTBF et MTTR ¢
¢« MTBF=HOQ / Nombre d'incidents

e  MTTR= HND + Heures arréts programmeés | Nombre d'incidents

Outils: 2B1 |

Années
2008
5742,48
5179,50

262,00

Mois de 'année en cours : 2010
févr mars avr mai
544,00 | 600,00 | 576,00 | 592,00
473,50 | 547,50 | 518,50 | 536,25

16,00 25,00 19,00 28,00

2006
5427,12
4969,00

314,00

2007
6366,24
5786,00

295,00

2009
6308,88
5637,50

241,00

janv
556,00
483,75

22,00

juin
576,00
500,75

23,00

H.O.
H.E
nb incident
avec arrét
temps
d'arrét +
HND

Ratios 538,00 462,90 377,90 384,88 80,75 47,75 46,51 48,25 26,92 37,25

HMO

9738,00

11279,00

10279,00

11094,00

Dépenses
maintenance

175000,00

143479,00

198648,00

212465,91

966,50

940,00

1095,00

1037,00

1072,50

1001,50

TPP

8955,00

11106,00

10254,00

11316,90

18960,06

22099,72

27148,43

17642,85

21377,22

26328,86

998,30

927,60

1072,00

1076,10

1125,60

1042,80

Taux cumul
annees
Taux
mensuel
Objectif
MTBF cumul
années
MTBF
mensuel
Objectif
MTTR cumul
annees
MTTR
mensuel
Obijectif
cumul
années
mensuel
Objectif
cumul
années
mensuel
Objectif

9,91 Fip 2 6,58 6,10

0
Taux ou U% 14,52

6,00

8,78
6,00

7,75
6,00

8,38
6,00

4,55
6,00

6,47
6,00

17,28 21,58 21,92 26,18

MTBF

1,71 1,97 1,44 1,60

MTTR

1,09 1,02 1,00 0,98

HMO/TPP

0,97
0,975

1,01
0,975

1,02
0,975

0,96
0,975

0,95
0,975

0,96
0,975

19,54 12,92 19,37 18,77

€/t
maintenance

18,99
20,33

23,82
20,33

25,33
20,33

16,40
20,33

18,99
20,33

25,25
20,33
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Variateur de fréquence Ue Convertisseur CNA
" ol
(Hz) - s Grisiise GraBphe
A
LsP Vialeur numériquel
3 = T 0 1000 Vitesse

N LSMV
Généralités

Moteurs asynchrones triphasés ferméda,
sore LSMV, selon CEl . BOOT2.

La malaur LEMV résulte de Iaxpérlanca di
anr -Somar on variation do vitesse ot do
Iéwvolulion des performances des nouveaux
conirdleurs élecironigques,

Moteurs asynchrones triphasés fermeés
pilotés par variateur électronique

* Puissance do 0,25 kW & 132 KW, Hauteur
daxe de ¥1 &4 315 mm, 2. 4 &l 8 pdles,
:Iﬁﬁ'.l?grﬂmu triphasée 3B0v415 WV protaction
Lo LSMV ost & ls base d'une large gamme
da moteurs pour la variation de vilesse.
Leroy-Somer peul fournir oig__alnmanl des
motaurs & carter en fonte FLS MV, dos
moleurs & proleclion mdcanique renforcie
FLSC MV at des moteurs A carcasse

Aulre gamme exislania ;| FLS MV.
Puissances : = 160 kKW.

Hauteur d'axe de 315 & 450 mm.
Motour carcasse lonto (nous consultar),

L'association des moleurs gamma MV at
dos cantrblours electroniques DIGIDRIVE,
PROXIDRIVE ou UNIDRI E SP constilue
pour 'utllisateur une garantlie de
parormances on coupla ol on vitosso,

Ddsignations

|Descriptif des moteurs triphasés LSMV

Matlbres

aluminium ot A protection IP 23 PLS MV,

Commuanlalros

Carler & ailates

Alliage o aluminiam

= avec pattes monoblod ou vissdes, Ou sans paties
= lnndarie saous presskon pour hauleur d ase % 180
- fondarie coquille gravite hautewr d'axe > 200
=4 ou & rows de Malon pour los canlers a palles
= anneaux de levage haulour o axe = 160, option an 132 ol 112
+ borne de masse an option

Stabor Tole magndtious isoldo & laible laux do « o lniblo laux do carbong gorandlt dans g lomps la slubiile dos cansclérisligues
carbone + Wios assambides
» @nocchas semi-lermass
- pitauil magnétqus qul 5'appule sur Nexpérience scquiss o0 varaton de freguance
Cusivro ilmctroly liguis - Imprdgnution parmaitand de réalsier pux vardalions Brolutes e lensions
engondréos par los fréquonces de ddcoupngo dovdes dos varabours & Tiarssbor
IGBT conformdbmant i la norme CEI 3417
« aystéme d'isolaton classa F
= predecion narmeque Assurds par 3 sandes CTP {1 par phasa)
FRotor Téda magndtigue isalde A falble taux da - gnogches inclingos
carbane - eage rotorgue coulbe aoas pressien an aluminium (oo alllages pour appicatans
Alurmdnium particulienes)
- maniage frotid & choud sur Farbre ot clovetd pour les appiicotions lovage
= rotor dguitibrd dynamiguement dasse 5 ou A selon la hautewr o aee
Artira Acier
Flasques paliars Fania = haulour d'axo oo 80 & 315
Roulemants & graissage = rpularmants A bifies jsu C3
- roUlamants mrriars prochuangas
= lypes prolégds graissds i vie jusgquou 180 inchus
= bypos semi-protégds ou ouverts & partic du 200
= types cuverts regraissables & partir du 225
Chicane Technopolyméne ou achor + joint ou géflectour & 'ovant pour 1ous los molowrs & brido
Jointe d'dtmnchaibe Caculchouc do synihbsse - jodnk , délloctour ou chicana pour motaur i paties
Wartiliatmur Mustiiriau componile =2 aan de motalion @ prles droies
Capol de ventilalicn Thle d'acier - o, furl samands, d'une ol puopluie pour es foncticnnemaents en position
varrticaio, bout darkrg dirgd vers lo bas
Bole & bormes Alliage o' sharminium - dquipe d'une planchetts & bomas acier an standard (l44on an option)

= bolle & bores e doupde de presse-dloupe
= 1 borme de masse dans loules los boims 4 borres

CHOIX DU TYPE DE MOTEUR ET DE
VARIATEUR

L'intégration de la variation de vitesse dans
une chalne cinematique entraine cenaings
contraintes qui se répartissent en deux
categories |

- las besoins propres 4 l'application
exemple : machines centrifuges

Moment
A
u
My
Point
de fonctionnement
M= ()
.~
Py Vitesse

- les impéralifs dus a ['association moteur |
vanateur #&lectronique © bruit, présence
d'harmoniques, eic.

LEROY-SOMER propose
+ la gamme standard LS ;
- moteurs conformes aux nomes CE
-IP55
- isolation classe F
- rasarve thermique supénisurs 4 20°C
- &quilibrage classe N
La consiruction élecingue st mécanique des
moteurs répond parfaitement aux applica-
lions standard - ventilation, pompe, &lt
* la gamme LSMV :
- motedrs conformes aux nomes CE|
-IP 55
- isolation classe F
- réserve thermigque améliorée avec
capacita de surcoupls augmentas
-équilibrage © classe S pour les hauteurs
d'axe £ 132, classe R pour las hauteurs
d'axe = 160

- sondes thermigues de protection (CTP)

- bolte & bomes aluminium

- capot de ventilation métalliqus
(Grice a la conceplion particulizre de la par-
tie magnetique active, Ces moteurs peuvent
repondre aux applcations les plus confrai-
gnantes - couple nominal a vitesse basse,
woira nulle.
+ la construction adaptée de moteurs &
trés grande vitesse :
A parir d'un réglage adapté du variateur
avec UF constant, ces moteurs peuvent
delivrer une puissance proportionnalle 4 la
vitesss
Ces moteurs font ['objat d'offres spécifiques

Caractéristiques couple thermique [ vitesse des gammes LS et LSMV

= |5V = w |5 MY avec ventilation forcée
M v |5 = LS avec ventilation forcée

0% M, -

25
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Plate-forme d’automatisme
Modicon TSX Micro

Voies analogiques intégrées et modules
d'entrees/sorties analogiques

Fonctions (suite)
Module mixte d'entrées/sorties analogiques TSX AMZ 600 (7)
Le module TSX AMZ 600 propose 6 voies a point commun, haut niveau multigamme
tension (0...10 V, £ 10 V)/courant (0...20 mA, 4...20 mA) dont :
m 4 voles d'entrées.
m 2 voies de sorties.

Les 4 voies d’entrées assurent les fonctions suivantes :

m La scrutation des voies d'entrées utilisées (normale ou rapide) par multiplexage
statique et I'acquisition des valeurs.

m La conversion analogique/numérique (11 bils + signe ou 12 bits] des mesures
d’entrées.

Les traitements sur les voies d'entrées réalisés par le processeur automate,
compiétant les fonctions ci-dessus sont :

m Le contréle de déepassement des antrées.

m Le filtrage des mesures.

® La mise au format utilisateur des mesures dentrées pour un affichage en unité
directement exploitable.

Les 2 voias de sorties assurent les fonctions suivantes :

m La prise en compte des valeurs numériques correspondant aux valeurs
analogiques & obtenir en sortie. Ces valeurs sont calculées par la tiche automate a
laguelle les voies sont affectées [MAST ou FAST).

m Le traitement des défauts de dialogue avec l'automate avec la mise en repli des
sorties (valeur 0 ou maintien).

m La sélection de la gamme pour chague sortie : tension ou courant.

m La conversion numérique/analogique (11 bits + signe) des valeurs de sorties.

Voies analogiques intégrées aux bases automates TSX 37 22

Les automates TSX 37 22 integrent de base une interface analogique haut niveau

qui comprend 8 voies d'entrées 0...10 V et 1 voie de sortie 0...10 V. Cetts interface
permet de répondre aux applications qui nécessitent un traitement analogique mais
ou les performances et les caractéristiques d'une chaine de mesure industrielle ne
se justifient pas.

Les différentes fonctions des voies analogigues intégrées sont :
m La scrutation des voies d’entrées (nommale ou repide) par multiplexage stalique et
I'acquisition des valeurs.

m La conversion analogique/numérique (8 bits) et le filtrage des mesures d'entrées.

= Le rafraichissement par le processeur de la valeur numérique de sortie.

® La conversion numérique/analogique de la valeur de sortie.

= Le iraitement des défauts de dialogue avec le processeur et notamment la mise
en repli de la sortie.

m La fourniture d’'une tension de reférence pour des potentiométres externes ou
inclus dans le module de réglage et d’adaptation TSX ACZ 03.

Plate-forme d’automatisme
Modicon TSX Micro

Voies analogiques intégrées et modules
d’entrées/sorties analogiques

L g
oz
i a
Gumme d'entrées 210V 0...10V 0,20 mA 14,..20 mA &..;’UJV
| : mA/4,..20 mA (T}
Conversion analogiqua/numérigue | bite 11 + signe 11 i1 [11{dc0a20mA)| 8
Résolution | '8 mV {3800 pis) 6 mV (1900 pia) [ 12 pA {1900 pts) 112 pA (1500 pis) | -
Perioda d’acquisition Cyciz normal ' ms 18 ag
Cytls rmpide - ms |4 x Nb dia voies Ullisess
Filtrage des mesures i | Numangue du promior ordro avec 6 vaiaurs 4o filtiage
Filtrage material 1* ordre | F de coupure £ 33 Hz F de coupure
| # 500 He
Erreur maximale j | | | Tension Courant
A75°C ‘%PE |08(16mMV) 00 (10mV) | 0.15(30 pA) {0A5420p4) 48 28
0..60°C ‘% PE 046 (4B mV} 046 (46 mV) 0,40 (80 g1A) | 0. AD (B0 pA) 4 58
Dérive de température | %10 'C | 0,068 | 0,054 075 08
Impédance d'entrée i 2.2 Mix 2504 B4k 4DD k02
Isolement Entrevoissotbus  Veff 1000  Aucun
Enttovoias attorra  Veff 1000 Aucun (0V ala
| torre)
Entre voias Paint commun ' Point commun
Surlension magimale sur les snlrees v 30 {=75 | +3-15 [ =15
Consommation - mA Voir page 43311/2

Caractéristiques des sorties analogiques (module mixte et voie intégrée)

Nombre de voies 2 "
Gamme do sorties |#10V 0. 10V (0.,.20 mA ' 4..20 mA 0...10V
Conversion analogique/numérigue bits 111 + signe R 1 [ 11{de0a20mA) 8
Tamps de restilution WS | 400 | 50
Resolution maximale 1 B mV (3800 pis} | 5 mV (1900 pis) | 12 pA (1900 pts) | 12 A (1500 pis) | 40 mV
Chargd do sortie KO (=2 (10 mA maxi) _ = 0.8 (12 V max) |>5
Erreur maximale a2s'C % PE 0E (50 mV} LB {114 gAY 11,5
a60°C ‘% PE  058(58mV} 0,83 {166 uA} |3
Type de prolection | Coun-circuit permanont | Circuit ouver parmanent | Courn-circuit parm.
Tonision maximale sans destryction v +30 275 | Coun-cireuil ap
| i OVouausV
Dérive maximale en température | %10 °C | 0,0B3 | Q,107 105
Isolement Enlravors athus Vel 11000 Aucun
' Enire voles offoria | Veff 1000 TAuCun [0V &R
; | terro)
Entre vioigs | Point commun -
Censammations | Voir page 43311/2

Caractéristiques de la sortie de référence — 10 V pour potentiométres (2)

Courant de sortie ' mA = 10
Erreur maximale a25'C mV = | 300
A80°C mV - B0D
Dérive maximale en tempéralure L%0C (- 11
Type de protection - | Coun-cirouil parm.

{7) Avog module do riglago of dadapiation TSX ACZ 03, Cargcransoques dos & onfrées TOR
== 24 V, voir page 430507
{2) Sortie pour un maximale de 4 potentioméires de réglage (infarmes o extemes).
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