Schéma hydraulique normalisé
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Schéma fonctionnel simplifié d'un régulateur de roulage ESP (d’aprés document Bosch)
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Schéma électrique
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Fenétres caractéristiques de I'outil diagnostic

CITROEN C6 ESP TRW DIAGNOSTIC PARAMETRES

INFORMATIONS MOTEUR ET BOITE DE VITESSE

Régime moteur (trfmn) Couple mnﬂm:‘,uh:m“m Couple réal (Nm) ‘ . .ln'u;nhu{d.j
0 -30 0 [ 780
Position de hp‘&‘]lfmﬂ“w Etat du capteur angle velant
0 ] : Cafibration capteur angle velant
e fonavdcts i Moty Disiogue comrect | [Mustaman capsaar angie voiane
Rapport de bofte de vitesse engagé (information BVA) AUTRES | : .s.mdntnﬁuvdn
CITROEN C& ESP TRW DIAGNOSTIC . PARAﬁEmES =3
INFORMATIONS DYNAMIQUES ="
Tanalon d.a”"'?;ut:q" du c:l:ulam Vitesse rous avant .Q;u:he [kmﬂ:;-— Vitesse roue avant droite (km/h} #
11.8 0.000 0.000
Vitesse roue arriére gauche (kmih) Vitesse roue amiére droite (kmfh) Vitesse véhicule (kmih) - (P SN B s el e
Appuyer sur (SUITE) pour obtenir Iécran su 0.000 0.000 0  iivant ou sur (RETOUR] pour quitter.
o - T Vitesse d'angle lacet ("/s} Accélération transversale (mis*2) i Pression de freinage (barj ] ) I ..
0.0 -0.75 0
C de 5 lisat .__ J T NON ACTIONNE ) 1
Usure gamitures de freins . NON DETECTEE --—|
[Niveau liquide de frein SUFFISANT :
|contacteur de feus dlit:p- o - B NON ACTIONNE. J ===
i(’;:rlzcteu‘ de feux de stop s;;:r]ldal.(e i ACTIONNE N r-[__f:“—_
ll-Emdu frein i main - S _NONM!TIU'NF-__ ‘F ==
if‘.'_, jcdela ication du réseau - 1 Inactif . 1 ES@{
| Etndu relais d'alimentation des électrovannes —|— Feonctiennement normal - J :
[éu:du relais de la pom;;e o T I OWERT - ] .E._..:..
| :'\il Appuyer sur {SUITE) pour obtenir I'écran suivant ou sur (RETOUR) pour quitter. ‘I 'F.1!!.é
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