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LE FILOGAMME

Objectif : remplacer les roulements 4 et 5

O Graphe de démontage :

Action de
démontage

N . ...8.
?.f~:\\.§)\'/ k2
g
R 1o
=7
W IR

11 1 Entretoise

10 2 Vis H M8 25

9 1 Rondelle

8 1 Clavette

7 / /

6 2 Anneaux élastiques

5 1 Roulement

4 1 Roulement

3 1 Bati

2 1 Pignon

1 1 Poulie
Rep. Nb Désignations

Dépose d’un sous-ensemble.

Ensemble 3 L*action sur 10 entraine la
démonter dépose des autres piéces qui
restent assemblées
1 ::::gr 10 1 ;2 :3 ;4 ;5 ;6 ;8 ;9 ;10 ;11
1 —» 10 9
S— Dépose de
Sous-ensemble > - :
restant 1.2 1 plusieurs pidces.
Le démontage de 10
entraine la dépose
1.3» 8 de 8 : vis et
rondelle
14— 2 | 4 ;11
> 11
SN 4
2
1.5» &
Repére ———*~J///;7 » R Dépose de
d’ordre 1.6 5 la piéce 6
3 ;6
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4éme Partie

Technologie
ASSURER LA ROTATION DES POTS Poulie (dp=400mm)
Schéma de principe : Renvoi d'angle
Courroie (2) ()

Rotation des
tourneties,
. Rotationde la
- chaine interdite,

Galets de friction (3) Vérin de tension (1)

Le vérin de tension (1) assure la transmission de mouvement par frottement de la courroie (2) sur
les galets de friction (3) des tournettes.

Les deux sous-ensembles rotation sont identiques.

Ils sont constitués de 2 poulies de diameétre 400mm, d'une courroie, et d'un moto réducteur
associé a un variateur de fréquence.

La transmission de mouvement entre le réducteur et la premiére tournette se fait en prise
directe par le moyen d'un renvoi d'angle (couple de pignons coniques, diamétre primitif du pignon
en sortie réducteur = 80mm, diametre primitif du pignon en entrée de poulie = 120mm)

Le réglage de la vitesse est assuré par l'opérateur au début de chaque lot.

S/E rotation

tournettes
28Me sous ens\emble
POSTE 4 : POSTES 2et3: POSTE 1 :
2%me couche 1% couche
Séchage Blanc

Couleur

(Couche d’accrochage)




Codeurs Numériques

Ligne de codeurs industriels

CODEURS INCREMENTAUX

Type COH1XX COHAC COH2C COH2M COHIN COH2E COM2F COHIY
Boitier - O ¢ longueur (mm) 027/40 0 40/29 04034 040752 044/28 068/42 ©58/42 Q77155
Fréquence de lecture maxi (Hg) 20 200/300 600/800 25/650 150/1000 1000/2000
Nombre de périodes maxi 1000 2500 10000 4000 1000 16000 10000 [ 2500

CARACTERISTIQUES MECANIQUES

Matidre du boitier .........ceeeececcinnn : alliage d’'alumintum Moment dinertie du rotor .....ooeene. : 30 gcm?

Matiare de I'axe ........coeemiciennnns + acier inoxydable Coupla de démarrage (P 64) .......... : 3,108 N.m

Température de fonctionnement...... : 0 & +70°C Etarchéité

- 20 a + 80° C en option Sortie parcble.............comcinrvcninne 1IP64/iP 68

Vitasse maxi ........c.ceuneicescveecnnnan. - 6000 tr/min Sortie par embase .. .11lP g4

Charge sur I'axe maxi Tenue aux vibrations ... .:10g(F=10Hz 42 kHz)

- radiale 120N Torue gux ChOCS «..v.vvcvreerccrcrennen. - 30 @, durée 11 ms

- axiale 10N
Exemple : Codeur rotatif incremental @58/ axe 9 6 COH2E
ENCOMBREMENTS

12 L4 T 4
334
.
-1 o
. ae - - = —11 4 E
-
1
.éi )
“
N J ——

a T
|
nererence: COH2E X Y 2Z
X | sortie Y D T 2Z | R ZZ | n
0 | axiale par cible IP64 Tension d'alimentation | 5V %10 % 10430V 12 | 100 | &1 [1024
1| radiale par cable P64 Courant d'alimentation | 150 mA maxi 175 mA maxi 13 128 | 42 | 1250
4 | axiale parembase IP 84 | | giag0 de sortie Emetteur de ligne | Totem pdle 7 250 | 45 | 1500
5 | radiale parembase IP 64 } | Tengion de sortie Suivart RS 422 | Tension dentrée 20 380 | 50 | 2000
6 | axiale par cAble IP68 Courant da sortie Suivant RS 422 | 50 mA maxi par voie 30 500 | §5 | 2500
7 radiale par cAble P68 Nombro de voies 6 6 40 1000
« Cable blindé & 5,4 mm Fréquence de lecture . . R : Pariode par tour
Longueur = 1 m Rapport cyclique 1KHz maxi 150Hz maxi pa
* Embase 12 contacts Déphasage , 90° & 45° 90° + 45°
Largeur Top Zéro 80° 90°

Exemple de codage : COH2E 6 D 42

COH2E : Codeur de type COH2E
6 : sortie axiale par cable |P68

D : tension d'alimentation de 5V (fréquence de lecture de 300 kHz)
42 : 1250 périodes par tour (résolution de 1/1250%™ de tour)

Tournez la page S.V.P.



5éme  PARTIE

Maintenance améliorative

Maintenance améliorative liée aux défaillances du fin de course de position (Fdc 1).

L

Constat

L'environnement poussiéreux génére un
blocage du levier de commande du capteur
mécanique.

Le cycle ne se déroule pas correctement

Maintenance améliorative envisagée

L'utilisation d'un capteur inductif donc sans contact permet de s'affranchir des défauts

générés par un organe mécanique

Fin de course de
position (fdc1)

Zone de peinture et
de séchage




Détecteurs de proximité inductifs

Branchement "3 fils¥

Technigue 2 4ls ——non polarisés sprife NO on NC

| Spécifir‘ités

Cos d¥ecteurs sont alimeniss
Par nongdguast, s sant su;ersa
passanil

B Svaniages
E ‘n"f;»-ri fitz a cdbler : wes citaoienrs se branchant en sévie oormme des imerupisurs de

4]

20
o anirées avtomate & log gue posiive PHRI ou négative (MPME,
= hament.

EF re»autluni diemplod
L e dventuelie du suurant résidual &b de i3 tension de déchet sur Fastionreur

ou Veninke cannentde,
o Pourles déle "ﬁ(:'sr atwermnatf
ol alternatif sontinug, o rapicE

rs somgrasnen: 2 A pour Pelimentation ensowrant continu stun flpour le signs

de sortie,
O Type PNP © commurt
C Typs MY comrautad

I

o sur ba chargs g oo
ur ia charge du potent

Avantagss

Fas oz oourant residust, fa
Technigue 4 fils sorties comnlamentaires

= sorties NO at NO. PND ot NPN, :
| | A‘faﬁzagéa

G Protection sonirs linversion des polar
C Frotection canirs les surst

Technigue 4 fils multifonctions, programmable
= sultie NO oU NG, PNP ou NPN,

W Avanizges

C FProtection cenire Uinvers
o Frotection oongre les surch

oharitgs de Malimerdation {+-5
2 des courts-cirsuits.

e 280 sibde du

détegteur en une variation du ccusrh sortie vade'ac‘eurpnp_wtomﬁl & bx distance entra

fame sensible 2t doran,
R Daux m:ade s

L 10 mAd er branchament V3 s,
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DT61
6eme Partie
Analyse de solutions

Sous ensemble pompe a membrane pneumatique : Pompage d'émail vers le pistolet

Vue d'ensemble pompe a membranes pneumatique :

Refoulement

Distributeur navette voir détail A

Détail A

i

iy ditall &

i1 18 12 3332 2
N° Nom piéce Matériau
11 Tubulures Acier inox
30 Corps de pompe Aluminium
13 Butée clapet Aluminium
19-20 |Bille Caoutchouc
22 Ensemble Membrane Nitrile
16 Siege Céramique
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7™ PARTIE

Ameélioration

Excédant d'Email
enlevé par
frottement sur le
tapis

Ditail tranzmissicn

EAU DE RINC AGE

Tirant de réglage

Tambour récepteur

Guidage et réglage des paliers

Arbre tambour

Bati

Tirant de réglage co6té droit

Palier drait —

Tambour moteur






